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Dipl.-Ing. Hinrich MUnzner, Dipl.-Ing. Ingo Schmidt

Boll und Partner - Digitales Planen, Bauen, Betreiben >




Referent Boll und Partner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Dipl.-Ing. Hinrich Mlunzner, MBA

Geschaftsfiuhrender Gesellschafter

Vorstand Fachgruppe BIM, Ingenieurkammer BW
Lehrbeauftragter Fachbereich BIM

Lenkungskreis BIM Cluster Stuttgart

Prozssibersicht: Auftraggeber, Planer, Ll'

Wissensforum

Basiswissen BIM
Qualifizierungsprogramm BIM -
Seminar Planen, Bauen und Betreiben

BIM - Tragwerksplal
Infrastrukturbau

P Die Top-Themen: g

@ Wie Sle BIM im Unternehmen implementieren | Ingenieursammer Baden-Wuritemberg
managen

voranbringen - vernetzen - versorgen

L]
hotwendig sind

@ Workflow Hochbau- und Infrastrukturprojekte
Berechnung, Nachwelse

® Uberblick Werkzeuge - Vor- und Nachtelle
& Aktuelle Workflows - Visualislerung, 4D, 50, 0

-

Institut Fortbildung Bau
Architektenkammer
Baden-Wirttemberg
www.ifbau.de
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Ag en d d %%!!P%QQAEEHE}E?%FF

Thema / Unternehmen

- Einflihrung BIM

B - Begriffsdefinition, AlA vs. BAP, Reifegrad
- Typ der Zusammenarbeit

J) Projektbeispiele BIM Methode
| - Projekt (i...i+1) — Highlights:
Prozesse, Qualitatssicherung, Informationen
Anwendungsfalle: S+D, Kostenberechnung, Montageplanung
Analyse Ist-Situation aus Sicht der Gesamtkoordination

9 Synthese und Diskurs

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Unternehmen

[{JJ:'* P =y k sl
> . Boll und Partner

Tatigkeitsfelder:

Firmensitz:

Geschaftsfuhrung:

Angestelite:

Boll und Pariner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Tragwerks- und Objektplanung
Digitales Planen / BIM Management
Bautechnische Prufung

Stuttgart, Heilbronn

Dipl.-Ing. Dirk Munzner
Dipl.-Ing. Hinrich Munzner

Dipl.-Ing. Achim Eutebach
Dipl.-Ing. Frank Zimmermann

85
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Vorstellung Boll und Partner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Boll und Partner GmbH & Co KG

Boll und Partner Boll und Partner Boll und Partner BuP DP
Tragwerksplanung Infrastrukturplanung Bauwerkserhaltung Digitales Planen.Bauen.Betreiben>

Tragwerks- und

Tragwerksplanung Tragwerksplanung BIM :
Objektplanung

Digitale

BIM- Management
Bestandserfassung

Tiefgaragen-sanierung BIM- Gesamtkoordination

Sanierung Infrastruktur-

BIM- Services, Schulungen
bauwerke

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Boll und Pariner.

VO rste | | ung DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
Neu entwickelte Geschdéftsfelder

Boll und Partner GmbH & Co KG

Boll und Partner Boll und Partner Boll und Partner BuP DP
|nfrOS1TU I(TU rp|onung BCI Uwel’ksel’hOHU ng Digitales Planen.Bauen.Betreiben>

Tragwerksplanung

Tragwerks- und

T kspl T kspl BIM
ragwerkspianung ragwerksplanung Ob]ek’rplonung

Bahnhofe

* Brickenbauwerke

« Kanal- und
Wasserbau

 StraBeninfrastruktur

e Bahninfrastruktur

Predictive Maintenance loT

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020 H Monzner 6
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Vorstellung Boll und Partner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Boll und Partner GmbH & Co KG

BuP DP

Digitales Planen.Bauen.Betreiben>

BIM- Management
BIM- Gesamtkoordination

BIM- Services, Schulungen

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Vorstellung Boll und Pariner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Anpassung

bestehender

Ablaute

Basiswand [7935916

Abschlussa.  Keine
Abschluss
Breite

Funktion

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Status Quo Boll und Pariner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

I technology
Wie aufgeschlossen sind sie dem Thema BIM . keine standardisierung
Konformitatstest o prif- und freigabeabl&ufe o)
2 gegenuber? 5
5 kollaboration =
g| g open S 3 ) anwendungsféille dOtenOUStGUSCh g
o] 5 g § - . . - —
an g i 0@ digitalisierung 9
e 5 2
BAP qga wdhlen sie von 1-5 “% = .y .
— 5| e—) ] 5 2 zusammenarbeit  neuger 3
g 8 é 5 moglichkeiten ~
o prozesse L automatische abldufe ]
lebenszyklus - besserer workflow .

Stufenplan Digitales Planen
und Bauen

Einfihrung moderner, IT-gestiitzter Prozesse und Technologien
bei Planung, Bau und Betrieb von Bauwerken

o6y |ZUsammenarbeit mit anderen Planungsbeteiligte
59| Terminsicherheit durch Bauablaufsimulation
DT vt Mengen-/Kostenberechnung aus den Modellen
139 Planableitung aus den Modellen
109 [3D-Visualisieru ng der BaumaBnahme

7% Weitere...

Koordination und
Datenmanagement
nach ISO 19650

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Status Quo — bestehende Abldufe neu denken Boll und Pariner.

Bisher: Wasserfall

--------------------

------'ll-ll--: .——— S Ir' I S = ] Ir--———--———----""|'|l 1 i
Bavherr —!: - Cinpektplanss |I ! Haner Th : Tragwerhaglaner . | Pribtngeniew Bautechrik | | Weltise Fackpimer |
i | [ 1 ! : 5 :

i I

1 Frontloading

. | Design Freeze

Scrum

rtner 2020. iversi
© Boll und Partner 2020 Autodesk Umversﬂy 2020 H Monzner 11
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Initialisierung, die

Aktion, durch die Computer,
Programme o. A. betriebsbereit
gemacht werden

https://www.duden.de/
www.krimlex.de

© Boll und Partner 2020. rsi’ry
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https://www.duden.de/

Begritte |

Perseveranz, die
Beharrlichkeit, Ausdauer

im kriminologischen Sinne: das [L
Festhalten eines Taters an |
einem bestimmten
Deliktbereich und an einer
bestimmten Vorgehensweise
bei der Tatausfuhrung
(modus operandi).

https://www.duden.de/
www.krimlex.de
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https://www.duden.de/

A |
Einfiihrung BIM©
- Begriffsdefinition AIAvs. BAP, Reifegrac
- Typ der Zusammenarbeit
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Begrittsdetinition BIM Boll und Partner.

DIGITALE PLANUNG
BIM METHODE

WAS [ST DAS ¢

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Aufgaben des Bauherren - AlA Boll und Partner.

Projektbeginn

* Projektrahmen:
Vertragliche Grundlagen
BIM Leitfaden, Definition Projektbeteiligte

. P L] I< . | . Wissenschaftliche Begleitung der BMV1 Pilotprojekte
rO | e -I-Z I e e . zur Anwendung von BIM im Infrastrukturbau
.e Handlun, gsempfehlun; gen :E;:E“‘,':'E?ﬁ::.
Anwendungstalle
. P Umsetzung des Stufenplans
Informationsanforderungen (AlA) DigiesPanenund B

Erster Fortschrittsbericht

||||||||

* Organisation
BIM Leitfaden I
Modellierungsregeln
Softwareumgebung (CDE)

BIM-Team

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Aufgabe des AN - BAP (Bim-Abwicklungs-Plan) Boll und Partner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

IFC/BCF

Konformitétstest
[ |
|

big open BIM

Montage-
Storkérper raum

nicht bekannt

Komponente .58

<WER> muss : ot
<WAS> in

<WELCHER>

Qualitat
<WANN> liefern?

¥ L

Autodesk University 2020

H. Mg 18
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Aufgabe des AN - BAP (Bim-Abwicklungs-Plan) Boll und Partner.

WER liefert WEM WAS WANN in WELCHER Qualitat?

LRI 1 R WER Festlegung der Rollen der Beteiligten
und Bauen

R WEM, WAS Liefergegenstande

bei Planung, Bau und Betrieb von Bauwerken WA N N SiC h e rste I | u ng Te rm i n kette

WELCHE Qualitat Modellinhalte

@ @ [ ] @
u SUBMIT “ OPEN n ANSWER “ CLOSE

Koordination und
Datenmanagemen
nach 1SO 19650

————> Istdas neu ?

© Boll und Partner 2020. i i
oll und Partner Autodesk University 2020 H Minzner 19
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BAP - Zusammenarbeit Boll und Partner.

BIM Fahigkeiten
BIM Reitegrade

LEVEL THRES

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
Alle Rechte vorbehalten. BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination
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http://www.bouwinformatieraad.nl/activiteiten-bir/informatietechnologie/

BIM Fahigkeiten Boll und Pariner.

* verweisen auf die minimalen Féhigkeiten einer Organisation oder eines Teams, um
messbare Ergebnisse zu liefern.

« werden durch die BIM Stufen, welche in BIM Schritte unterteilt werden, gemessen.

1 2 3

'Technculogie, Prozess und ' o .Technolc}gie, Prozess und ! ._‘ : Technologie, Prozess und\' e -Technolcngie, Prozess und
L Richtlinien Schritt A | i ~ Richtlinien Schritt B - | Richtlinien Schritt C Richtlinien Schritt D

|

|

; .
|

- Fixierter Startpunkt
i der Status der Industrie

|

|

|

|

|

|

|

|

(Succar, 2010 -2016)

Variabler Endpunkt

adas ultimative Ziel des
Verwendens von BIM
Konzepten und Werkzeugen

' von Planen, Bauen und
. Betreiben (PBB) vor der :

- Verbreitung von BIM i i zur Verwirklichung des

- Konzepten und Virtuellen Integrierten Planen,
. Werkzeugen Objekt-basierte Modell-basierte Netzwerk-basierte Bauen und Betreiben (viPBB) |
- PRE-BIM MODELLIERUNG KOLLABORATION INTEGRATION POST-BIM

©BIMSource.de © BIMexcellence.org

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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BIM Reitegrade Boll und Partner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

* verweisen auf den schrittweisen und kontinuierlichen Fortschritt in Form von Qualitét,
Wiederholbarkeit und Vorhersehbarkeit innerhalb einer verfigbaren BIM Fahigkeit.

* BIM Reifegrade werden durch den BIM Reifegrad Index, welcher finf Level besitzt,
gemessen.

d e

_______________________ | e — o p——— - — = — = — R R

Technologl, Prozess und | i Technologie, Prozefs und | Technoppgie, Prozess und Technologie, Prozess und
~ Richtlinien Bereiche 1d

. Richtlighien Bereiche 1¢ |

(Sucdhr, 2010-2016)

AD-HOC DEFINIERTER VERWALTETER INTEGRIERTER OPTIMIERTER
Reifegrad Level Reifegrad Level Reifegrad Level Reifegrad Level Reifegrad Level

©BIMSource.de © BIMexcellence.org
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| B

1k |
| 5.
|

w Pro;ektbelsplele BIM Methc de '
PrOJekt (I.. |+1)—H|ghI|ghts _
Prozesse, Quahtatssmherung, Informationen
Anwendungsfalle S+D, Kost@erechnung
Montageplanung &

Analyse Ist- Sltuatl_o_n éu% &@q@




Projekt A K- e 5 S

T e
,Ad Hock” S+D Prozess 1st =%

Teilautomatisierung

© Boll und Partner 2020. Autodesk Universi’ry 2020
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Projekt A Boll und Parner.

4 ® . yaardination
¥ Aussparungen_Pruefergebnis
¥ Aussparungen_Freigabe+Machfihren
¥, BEPL_ARC
¥, Decke_U2_ARC
¥, Decke_U1_ARC
¥, Decke_E0_ARC
¥, Decke_E1_ARC
¥, Decke_E2_ARC
¥, EPL_Roh
¥, Decke_U2_Roh
¥, Decke_U1_Roh
¥, Decke_E0O_Roh
¥, Decke_E1_Roh
¥, Decke_E2_Roh
¥, BPL_BuP
¥, Decke_U2_BuP
¥, Decke_U1_BuP
¥, Decke_EQ_BuP
¥, Decke_E1_BuP =
®. Decke E2 BuP v

Smart view
Uberblick Automatische Farblegende
| Eigenschaft | Wert
Mame Cecke U1_Raoh

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Projekt A Boll und Parner.

4 ® goordination

¥, Aussparungen_Pruefergebnis
¥, Aussparungen_Freigabe+ Machflhren
¥ BPL_ARC

[ ®oeweuomc |
¥, Decke_U1_ARC
#, Decke_EO_ARC
¥ Decke_E1_ARC
¥ Decke_E2 ARC
# BPL_Roh
¥ Decke_U2_Roh
¥, Decke_U1_Roh
¥, Decke_EO_Roh
¥, Decke_E1_Roh
¥, Decke_E2_Roh
¥, BPL_BuP
¥ Decke_U2_BuP
¥, Decke_U1_BuP
®, Decke_EQ_BuP

Uberhlick Automatische Farf

Eigenschaft

© Boll und Partner 2020. Autodesk UniVGI’Sify 2020
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Projekt A Boll und Parner.

™ Offline

Y Geteilt
4 0 Lokal
o ‘:. Smart view basics
b ® smart view advanced
[» *_, Visualisationexamples
[ *_, Validation examples
[ ‘_, Auto color classification examples
[ ‘_, Auto color property listing basics & examples
® sumi
o ‘:. Smart view basics (1)
[» *_. Smart view advanced (1)
[» *_, Visualisation examples (1)
[» *_, Validation examples (1)
[ ‘_, Auto color classification examples [1)
[ ‘_, Auto color property listing basics & examples (1)
b % BuP_Paket_Qualititssicherung
o ‘:. BuP_Paket_Qualitatssicherung_01
F] *_, Koordination
¥, Aussparungen_Pruefergebnis
¥, BEPL_ARC
¥ Decke_U2_ARC
® Decke_U1_ARC
® Decke_E0_ARC
® Decke_E1_ARC
® Decke_E2_ARC
¥ BPL_Rah
¥ Decke_U2 Roh
¥, Decke_U1_Roh
¥, Decke_E0_Roh
¥, Decke_E1_Roh
¥, Decke_E2_Roh
- BPL_EUP
¥ Decke_U2_BUP
¥ Decke_U1_BUP
¥ Decke_EQ_BuP
A

Smart view

Uberblick Automatische Farblegende

Eigenschaft Wert

Aussparungen_Freigabe+Machfiihr...
Beschreibung
Erstellt wvon

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Boll und Pariner.
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BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination

Projekt B
© Boll und Partner 2020.
Alle Rechte vorbehalten.



Projekt B Boll und Partner.

o ] Tt T .. r b = .

Betonbestellung Ve 1l o
Verwalteter S+D Prozess 2nd

By | (S Aoute e tine | 82| - [ 5| rcrer~ [ 0 [ ) (8- ][ [B8] = [ = (3] (- ~
f ' . .| samedimal 11 2019, 8
o[ e [ gE [ G5 | obenen [SESRAL ~
Existe - 11/05/201% 08:41
Rai Irisert = Sm 40,00 20,00 11/05/2019 08:43 [—
|| Eeton = L 11/05/2019 08:49 ]
Erlever Flag.. = 11/05/2019 08:55
SLpport Pri.., = o 80,00 w0500  11/05/201% 09:00
| venlation = 11/05/2019 09:05
| SLppROFt Ve, = 10,00 40,00 50,00 11/05/2019 0306
|| cveTep — 11/05/2019 09:11
| | supportch. = 1000 40,00 50,00 11/05/201% 09:12
| | supoortPLs = 10,0 4000 50,00 11/05/201%9 09:17
di ||| PLESBOL = 11/05/2019 09:22
| | | cheminsde.. = 11/05/2012 09:25
| F Flafond = 11/05/201%9 09:30

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020
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Boll und Pariner.

P ro | e I(T B DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

\

© Boll und Partner 2020. Autodesk Universi’ry 2020
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Projekt B - Worktlow SuD Boll und Pariner.

Die TGA Planung stellt geschossweise S+D Modelle aut
der Projektplatttorm ein.

< < 7 7 Ve e e e s s <

BIM-

Gesamt-
koordination

uuuuuuuuu

ﬁBIMcollab”

freigegeben

\\/ abgelehnt

abgelehnt

freigegeben

Issue
closed

© Boll und Partner 2020. Autodesk Universi’ry 2020
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Boll und Pariner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Projekt B - Worktlow SuD

Handische Prozesse = Fehlerquelle

BIM-
Gesamt-
koordination

#BIMcollab’

freigegeben abgelehnt
Bewehrungsplannummer |Bewehrungsplannummer |x X X X X X X X Exemplar Uber *json in Revit importiert, von L-bit befiillt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse X X X X X X X X TEXT Exemplar Uber *json in Revit importiert, von L-bit befiillt
Expositionsklasse Expositionsklasse X X X X X X X X TEXT Exemplar Uber *json in Revit importiert, von L-bit befiillt
Feuerwiderstandsklasse |Feuerwiderstandsklasse |x X X X X X X X X TEXT Exemplar handisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss X X X X X X X X X X X TEXT Exemplar handisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin X X X X X X X X X X X TEXT Exemplar handisch in Revit gepflegt
Objekityp Obijekityp X X X X X X X X X X X TEXT Exemplar handisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil X X X X X X X X X X X JA/NEIN Exemplar handisch in Revit gepflegt
abgelehnt Breite Breite X X X X X X X ZAHL Typ handisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttoflache Bruttoflache ZAHL Exemplar Uber *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen X X X X X X X X X X X ZAHL Exemplar automatsich in Revit befillt
Hohe Hbhe X X X X X X X ZAHL Typ handisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
freigegeben Lange Schnittiénge/Lénge X X X X X X X X ZAHL Exemplar automatsich in Revit befiillt
Nettofléche ZAHL Exemplar nicht beflllt, Attribut entfallt
Nettovolumen Verfilllvolumen X X X X ZAHL Exemplar Uber *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
|SSU e Wwu X X ZAHL Exemplar automatsich in Revit befillt
Dicke Standarddicke X X X ZAHL Exemplar handisch in Revit gepflegt
ClD_SE‘,d Umfang Umfang X X x X X ZAHL Exemplar _|automatsich in Revit befiillt
Flache Flache X X X X X X X X X X ZAHL Exemplar automatsich in Revit befillt
Durchmesser Durchmesser X X X ZAHL Typ automatsich in Revit befllt
Bruttogewicht X X X X Exemplar handisch in Revit gepflegt
Nettogewicht X X X X Exemplar Uber *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
xembpla (iber *ison in Revit imnartiert_in Desite/Fxcel berechne

© Boll und Partner 2020.
Alle Rechte vorbehalten.
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Projekt B - Worktlow SuD Boll und Pariner.

BIMcollab BCF Manager Fy
oDalle %- 8 =yl Ji rBEL.LI
Turm Mailander Platz Ak, Sichtbar fiir Sie, Typ: SuD-Priflauf, Zugewiesen: Helga Dunai-Brici, Ber &
[ me ~ Gean.. Teel Zig. S E.F +
.. THVANGGDIHNE.. Helg.. A.A. |
|2321 2503 1HNGGDIHNE. Helo. A_A
|2322 2503-.. 116vJDFOTECvkg.. Hela.. A.A.
|2323 2503 106vJDFOTECvkg.. Helg.. A.A.
| 2324 2503 116wJDFOTECvkg . Hela.. A A uktio
|2325 2503 21B845GXZbEHEH.. Helg.. A.A. R
|2326 2503-. 2164sGXZbEHSH... Helg.. A. A T
|2327 2503 2GxDYzeObFhOa.. Helg.. A.A. L 9N,
|2328 2503 2GxDYzeObFhOa.. Hela.. A. A
k b |2329 2503-.. 2GxDYzeObFhOa.. Helo.. A.A.
G ] /E R\/ I |2330 2503 2GxDYzeObFhOa.. Helg.. A.A.
ewer ene. |2331 2503 2GxDYzeObFhOa . Helg. A A
|2332 2503, 2GxDYzeObFhOa. Hela.. A.A.
FM_T BIMCollab | e
N ollab Issue & i 9 8 P
(& J [ 1HvtNdrGD 13fNEenLMnivoQ
%
M 2 (Referenz) ‘ = [rr—
— | L Akiiv, SuD-Priflauf, Normal
4 h : . [l | UGD!
Kein Auffinden von | A et
M 3 (Refe :
elferenz, B :
- - J ~';=’ ISSueS Uber Modell E Kommertar Erstellt von Schnapps.. |
p l N ‘ . . ' |2.. <kein Kommentar> Aaron lanniello '(
Z maoglich : |
» : &4 BIMcollab 2+ - I
L L
-
N

i
*------

-
<
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Perseveranz in der S+D Planung Boll und Parner.

RUcktall 2D Trassenplanung

——] : | /o OKRD -6 130 WO 140765 |
1 M s ==
. / " $UKRD -6.450 Sﬁ_ ;ggg
d=32cm —

: Wiederspruch zu ARC GR
Y|UK=0KFB(-10,6)+5,45=-5,15!

WD 25/25
OK=-6,593
UK=-6,843

Wiederspruch zu ARC GR
UK=0OKFB(-10,6)+3,78=-6,82! StB-Stitze

WD 95/45
0K=-7,925

Falsche FFB Hohe = 50/100¢m
<
0 5 UK=-8,375
/ ‘5:00 ....... b
/ g203 4/ /."/l - ! T\ - :
L AL g vy & ) i \"‘ \ - ; 'y S—
[ AR A 5 , R "
| @ | duname [ md Jveunden | zuovieson |oerokn usiension _[Fist Pt | Josws | | |
4 L} = 474 0jRsITExS15g2YsernvBEZp 15-03-2019 Helga Dunai-Brici uGo3 Undecided Mormal SuD-Prafi...  Geldst =
R =
/.'( 5
o =2
q 798 2Yp21CvBVBIUFCrTcUwT 30-01-2019 Helga Dunai-Brici uUGoz2 Undecided Mormal SuD-Prifl...  Gelost =
V.
Q 7949 2Ypl21CvBVBIUFCrTeUwU 30-01-2019 Helga Dunai-Brici uGoz Undecided Mormal SuD-Prifi..{ Gplost =
E a1

T 0sbRYIgN1EQOsCT7jFSgb99 30-01-2019 Helga Dunai-Brici uGoz Undecided Mormal grb'lcsIBRIE

319 0sbRYIGN1EDOsCTjFSqblLs 30-01-2019  Helga Dunai-Brici  UG02 Undecided Normal AMNEMET8OHHEK COMPANY=
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Perseveranz in der S+D Planung 3%&!&&&%5?@&5‘%9!-

Umsetzbarkeit -> Report hat 1303 Seiten

Ebene Fachpl *_ Datum Eingang ifc

HLS/E
o T T N T R T T o R Tl T T e T A T T T T T T e W T T T T T T ST,
w
1 E 05.12.2018 TMP_SD_5_E_WO00_XX_U3_0002_001_BA__U4_Elektro_MP_SuD_v18_20190110.rvt
2 E 10.01.2019 TMP_SD_5_E_WO00_XX_U3_0002_003 BA__U4 Elektro_MP_SuD_v18 20190115.nvt
3 E 11.01.2019 TMP_SD_5_E_W0O_XX_U3_0002_004_BA__U4_Elektro_MP_SuD_v18.rvt I
AUﬁ‘ me - _ Vaandert ugeWIesen m : : o an
— e s60r2018
L] [T d '
v
- 1 HLS 16.11.2018
1 2 HLS 27.11.2018 TMP_SD_5_H_W10_XX_U3_0005_001_BA__U3_HLS_MP_SuD_v18_20190107.rvt
X 3 E 05.12.2018 TMP_SD_5_E_W00_XX_U3_0003_001_BA__U3 Elektro_MP_SuD_v18 20190110.nvt
5 HLS 21.12.2018 TMP_SD_5_H_W10_XX_U3_0007_001_BA__U3_HLS_MP_SuD_v18_20190110.rvt
- HLSE_CAx WD_Bezug_UKD_OKB:WD RE frei o Tk 10012013 WP 5D 5 € WL U3 0003 003 oAU Elkr. WP 18 20150115
-"\ 1463 28-02-2019 Hel ga Dunai-Brici Unds s e 11012019 TMP_50.5.F. W00 03,0009 004 BA_U3 Fler WP 18t MNormal
gegeben [5] 0 s 15012013 TMP_50.5_HWAQ 1% U3_0005005 8A_US_ L. 50D v 201501241
B 5o 28002015
-1 14 HS 28012019
) o e
E 6 s 28.032513 WP 505 1 WA 30 U3 0505 09 BA_U3 LS o S it
17 E 25.03.2019 TMP_SD_5_E_WO00_XX_U3_0003 012 _BA__U3 Elektro_MP_SuD_vi8.nt
18  HLS 26.03.2019 dient nicht zur Priifung durch BuP
19 E 28.03.2019 abgeschlossen
a s 12013018
2w 10017013
s taosa0is
_HLSE_CAx WD_Bezug_UKD_OKB:WD RE frei s " L 2
1464 28-02-2019  Helga Dunai-Brici Undq & ws 1600 Normal SuD-Pruflauf Geldst
e e b e n 5 2 HLS 27.11.2018 TMP_SD_5_H_W10_XX_U2_0005_001_BA__U2_HLS_MP_SuD_v18 20190131.rvt
geg i 05122018 TP 55 € WOD X U2 0004 Co1_BA U2 Ekitr WP 0,18 2015013100
5 HLS 17.01.2019
7 E 29.01.2019 TMP_SD_5_E_W0O_XX_U2_0004_003_BA__U2_Elektro_MP_SuD_v18 20190211.rvt
8 HLS 29.01.2019 TMP_SD_5_H_W10_XX_U2_0005_006_BA__U2_HLS_MP_SuD_v18_20190219.rvt
3 0 € 11.02.2019 TMP_SD_5_E_W00_XX_U2_0004_005_BA__U2 Elektro_MP_SuD_v18 20190219.rvt 4
11 HIS 19.02.2019 TMP_SD_5_H_W10_XX_U2_0005_007_BA__U2_HLS_MP_SuD_v18_20190227.rvt
12 E 19.02.2019 TMP_SD_5_E_WO00_XX_U2_0004 006 BA__U2_Elektro_MP_SuD_vi8.nt
5 s 21032513 TP 555 1 Wi 0 U2 5008 5 U2 LS M 5. i
14 E 21.02.2019
o 2003019
6 s 0503 2013 W 505 W0 X0 U2 0055 0% 80U L WP S0 vt
s i
o s 101018
20 E 20.03.2019 dient nicht zur Priifung durch BuP

HLSE CAx WD _Bezug UKD OKB:WD RE frei u e 25.3.2015 TP $0.5 £ W00, U2.0004_010_BA_U2 Flekro_MP_Su0_via e
;egebe_l1 [5] . g_ 5 2 8-02-20 1 9 H e[ga D u n ai-B ri Ci U n dE g E ;:3;8:59’ TMP_SD_5_E_WO00_XX_U2_0004_011_BA__U2_Elektro_MP_SuD_v18.rt N Orma | Su D-Pruﬂauf Getdst

1465

» 12.04.2019
26 HS 13.06.2019
7 16.07.2019
28 Hs 16.09.2017
29 HS 07.102019
B 23.10.2019
u1
1€ . TMP_SD_5_E_W00_XX_U1_0005_002_BA U1 Elekiro_MP_SuD_v18 20190211t
2 s 13.11.2018 TMP_SD_5_H_W10_XX_U1_0005_000_BA_U1_HLS_MP_SuD_v18_20181204.nvt
3 S 27.11.2019 TMP_SD_5_H W10 XX_U10005 001 BA_U1_HLS_MP_SuD_vi8 20190218t
4 E 05.02.2019 TMP_SD_5_E_W00_XX_U1_0005 004 BA U1 Elekiro_MP_SUD_v18 20190218.nvt
5 e 11.02.2019 TMP_SD_5_E_W00_XX_U1_0005_005_BA__U1_Elektro_MP_Sub_v18_20190219.1vt
6 HIS 15.02.2019 TMP_SD_5_H_W10_XX_U1_0005_002_BA_U1_HLS_MP_Sub_vi8_20190227.t
7 e 19.02.2019 TMP_SD_5_E_W00_XX_U1 0005 006_BA_U1 Elekiro_MP_SuD_vig.rvt
8 € 21.02.2019
9 s 25.02.2019 TMP_SD_5_H_W10_XX_U1_0005 003 BA_U1_HLS_MP_SuD_vi8.nt
10 HS 26.02.2019
1 HS 05.03.2019 TMP_SD_5_H_W10_XX_U1_0005_005_BA__U1_HLS_MP_Sub_vi8.vt
. - B s 0782019
- S 13 HS 11.03.2019 TMP_SD_5_H_ W10 XX U1 0005 007_BA_U1 HLS MP_SuD vi8.Ivt
- - 14 HS 12.03.2019
A 1 - 15 HS 15.03.2019
e 16 HS 19.03.2019
7 25.03.2019 TMP_SD_5_E_W00_XX_U1_0005_008_BA_U1_Elekiro_MP_SuD_v18.rvt
A 18 HS 25.03.2019
e 1 € 28.03.2019 TMP_SD_5_E_W00_XX_U1 0005_009_BA_U1_Elekiro_MP_SuD_vi8&.rvt
““' 20 Hs 29.03.2019
a 05.04.2019
2 12.04.2019
3 29.04.2019
24 HS 13.06.2019
x5 16.07.2019
26 HS 26.09.2019
27 Hs 11.10.2019
8 € 23.10.2019
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Proje kt C Boll und Parinetr.

Tragende Schicht: Aul
03/01/01 3.0G UK UZ
UUUUUU

UUUUUU

is
oooooo
uuuuuu

| el o] o B ] ] )| ]
m

Revit closed

,Integriert im Unternehmen”
Berechnungsmodell
Verwalteter S+D Prozess

GUSTAV EPPLE
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Projekt C g Boll und Partner.

@ @ & ® \ ®

» ©

T-Ebene 0| M 1:200 T -Ebene 2| M 1:200
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Proje it D Boll und Parinetr.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
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IFC, Open BIM
Verwalteter S+D Prozess 4th
(Uber Kollisionspritung)

BIM4u
¥} Londschaftsplanung

SR
-

\

ARRRRAERGT | W@\
ARNRRRNEY

Y,

AT ST Y 4

_ AN

LU s T i i

X g
T

#
s A
— e e
ARNRRNERNET, AL

Y

TN .

e "T
{

© Boll und Partner 2020. Autodesk University 2020

Alle Rechte vorbehalten. H. Minzner 38

BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination



Projekt D Boll und Parinetr.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

=

n INTEGRATED — Integration aller Fachdisziplinen

n CONCURRENT — Umsetzung gleichzeitig, nicht gestaffelt

' ENGINELRING — Sofortige Erarbeitung von Problemlésungen

Integrierter Kollaborationsworkshop

(Planungs-Jour-fixe im BIM-Prozess)
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Projekt D Boll und Parinetr.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

ICE-SESSION

Entscheidungen
treffen
(Kompetenzen AN
+AG erforderlich)

interdisziplinares Gleichzeitige
Arbeiten an Entwurfs- und
einem Ort Planungsarbeit

Antworten
erhalten
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Boll und Pariner.

Projekt D
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Projekt E

VECTOR D>
Neubau - Vector Regensburg



Projekt E

VECTOR >
‘Neubau - Vector Regensburg
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Ebenen X

+18.60_05_OKRF Dach _HLSE_CAx WD_Bezug_UKDX...

+14.90_04_0OKRF !
MC Time

Phase erstellt MNeue Konstruktion

+10.92_03_OKRF

Phase abgeb.. Keine

+7.22_02_O0OKRF ¥ Modelleigenschaften

+3.52 01 _OKRF SD_Status A._ Ja

In Zentralmodell
50_Kommen...

tbernommen.
—U.lB_EG_DKRF 5D_Status_T.. Ja
S50_Kommen...
-3.88_U1_OKRF
50 _Status_n.. Ja
-?.-{ES_U2_UKRF 5D_Status_g.. MNein

5D_Status_g.. Nein

5D _Issuelr

SD_Geschoss U2
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Aktivitat

Uberpriifungen

Erweiterte Einstellungen Cloud-Modell-Upgrade mit Revit

+10

Genehmigungsablauf erstellen
+/.¢

@ Diese Genehmigungsablaufe stehen
+3.! Initiatoren in den Einstellungen aufgef}

ojektmitgliedern zur Initialisierung einer Uberprifung zur Verfugung, die als

-0.1 : 3 Zuletzt
Arbeitsablauf Initiator Aktion bei Abschluss 2 Status
aktualisiert
=38
Planfreigabe Bauingenieur Autodesk Copy to Plane + Modelle/D.. 6. Aug. 2019.. Aktiv
-1.4

Action upon completion Update documents with approval status when review is complete,

Also copy approved documents to: "] Plane + Modelle/Planfreigabe/3 Freigegeben

» [[7] Bauingenieur

] 1in Bearbeitung
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3 Freigegeben
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Boll und Pariner.

Aﬂ @ |yse DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

|st-Situation aus Sicht der
Gesamtkoordination

Issues je Status

B Axtiv

Aktiv fallig
Gelost
Geschlossen
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Boll und Pariner.

Aﬂ @ |yse DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Soll-Situation aus Sicht der
Gesamtkoordination

Initialisierung

BIM Planungsprozess

Kapazitatsplanung
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An @ |y3 e l%%!slP}Alr\llEEQAﬁangl%ﬁ:!'
Ist-Situation aus Sicht der
Gesamtkoordination

Initialisierung
E— i i BIM Planung

Analoger Parallelprozess

Kapazitatsplanung
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Synthese und Diskurs Boll und Partner.

Erfolgstaktoren

- Schwerpunkt BIM Initialisierung

- Ressourcenzuordnung prifen

- eigene Anforderungen definieren
- permanente Uberprifung der Umsetzung

- Durchhaltevermégen, Gesamtheitliche Bewertung
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Verbesserung O]

Neue Abléute definieren

Neue

Aufgaben

© Boll und Partner 2020.

Boll und Pariner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

FE TR | T O el B
Anpassung STY I et v s EIOY i R R3] A M e i
Rl e e e e I L7, A 2.
bestehender = . =r——r—t =
Abldute oo ot omem —mwl o Sme ouw oo
Revit
. . . U-Werte ,
Gebdude MEP-RGume Raumliste Heizlast
erstellen &
erstellen erstellen erstellen . berechnen
zuweisen
! [ ‘
Revit/ Excel moglich
I
I v
H-L-S P|Qnung ———————— —{  API-Berechnung APl-Berechung

4
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Attribuierung Boll und Pariner.
EINGABE PRUFEN, ZUSAMMENFUHREN, AUFINFORMIEREN WEITERVERWENDEN
BIM-FACHMODELLE BIM-KOORDINATINSMODELL NATIVES FORMAT, DATENBANK

‘::mt-‘;y_:;:gm:‘ms:,,‘;e;, CE F EWAIST . - - T AUTODESK

SC er inrormdarionen
e REVIT

zwischen den
Fachbereichen
(auch Betelligte ohne eigenes BIM-Modell)

Datenbank

SOLAR
COMPUTER o—

- liNear

Fachmodell Bauphysik und weitere The BIM Engineering Software ~ ® ® ®
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Attribuierung Verwendung Daten Boll und Partner.
von Architektur und Bauphysik

Revit

. . . U-Werte .
Gebdude MEP-RGume Raumliste Helzlast
erstellen &
erstellen erstellen erstellen . berechnen
zuweisen

Revit/ Excel moglich

H-1-S P|Onung >| API-Berechnung“ APl-Berechung ‘

. 1
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Attribuierung Verwendung Daten Boll und Pariner.
von Architektur und Bauphysik

BIM Qualit&fssicherung'

h 4

H-L-S Planung » Solar-Computer Solar-Com|

T
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Attribuierung am Objekt Boll und Pariner.

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
Attribuierung Bauteile uber BIM Formulare, ColorCode zur Kontrolle

I
1 U-Wert [WIm2K] 0,23 L
2 Uw-Wert [Wim2K] 0,00 =
Uw-Wert des Fensters einschlieRlich Rahmen und Glas, [W/m2K]
3 Dammstarke [cm] 18,00 s
Ddmmstdrke in cm
l & Warmeleitstufe 035 &
1| Anforderung, [WLS__ ]
%I 5  Fc-Wert 0,00 i
!] Abminderungsfaktor Smmensch_utz,
| Fc-Wert von Fc=1,0 bedeutet kein Sonnenschutz, [-]
|| 6 g-Wert 0,00 4
|

-ll . Bauphysik (akustisch)

- Brandschutz

: 1
r AL _Pset BauphysileU-vWert
L‘tm‘ II D [0.000, 0] 40 26620
f 2748 L3715
[ 21002715

. - -[l:l_';;'l:ll:l.l'l:l,Eil:ll:l]
LI oy .
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Attribuierung Bauteile uber BIM Formulare, ColorCode zur Kontrolle

RaumflaechenCode 2 NUF

Raumkategorie Blroarbeit

Barrierefre nein

GrundflaecheCAD 53.304085348680775

BelagBoden Teppich

BelagDecke Rohdecke lasiert / gestrichen

BelagWand Sandstrahlung

e
RaumhoeheRoh RHroh: 3,10 m

RaumhoeheSollLichte 0.00

SchallschutzVorgabe Unbestimmt

BS-Rettungswege ¥l

INutzung RaumBeheizt true
5 - RaumBeleuchtungsstaerke 0

B
- RaumHeizLast 3020

Fa,
|:| RaumKuehlLast 2472
[
I:l P RaumLuftwechsel 23
|:| = RaumPersonenanzahl 4
O
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Verbesserung und Diskurs Boll und Parmer.

@ INTEGRATED — Integration aller Fachdisziplinen
1

Nord= 5.445.330 9968
Ost=3515.266 8725
e A= 157 8000 m
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Integrierter Kollaborationsworkshop
(Planungs-Jour-fixe im BIM-Prozess)

Kapazitatsplanung

BIM Planungsprozess

Initialisierung
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Perseveranz, die
Beharrlichkeit, Ausdauer
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Vielen Dank tur Ihre Aufmerksamkeit!

Dipl.-Ing. Hinrich MUnzner, Dipl.-Ing. Ingo Schmidt
Boll und Partner - Digitales Planen, Bauen, Betreiben >
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