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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Referent

Dipl.-Ing. Hinrich Münzner, MBA
Geschäftsführender Gesellschafter
Vorstand Fachgruppe BIM, Ingenieurkammer BW
Lehrbeauftragter Fachbereich BIM 
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Thema / Unternehmen
Einführung BIM
- Begriffsdefinition, AIA vs. BAP, Reifegrad
- Typ der Zusammenarbeit

Projektbeispiele BIM Methode
- Projekt (i…i+1) – Highlights:

Prozesse, Qualitätssicherung, Informationen
Anwendungsfälle: S+D, Kostenberechnung, Montageplanung

Analyse Ist-Situation aus Sicht der Gesamtkoordination

Synthese und Diskurs
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Boll und Partner

Tätigkeitsfelder: Tragwerks- und Objektplanung
Digitales Planen / BIM Management
Bautechnische Prüfung

Firmensitz: Stuttgart, Heilbronn

Geschäftsführung: Dipl.-Ing. Dirk Münzner
Dipl.-Ing. Hinrich Münzner
Dipl.-Ing. Achim Eutebach
Dipl.-Ing. Frank Zimmermann

Angestellte: 85 
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Boll und Partner GmbH & Co KG

Boll und Partner 
Tragwerksplanung

Boll und Partner 
Infrastrukturplanung

Boll und Partner 
Bauwerkserhaltung

BuP DP 
Digitales Planen.Bauen.Betreiben>

Tragwerksplanung BIM

BIM- Management
• Bürogebäude
• Krankenhäuser
• Wohnanlagen
• Industrieanlagen
• Kulturbauwerke
• Mehrzweckbauten
• Sonderbauten
• Kerntechnische 

Anlagen
• Kraftwerke

• Modulbauten
• Umbauten/ 

Revitalisierung Tiefgaragen-sanierung

BIM- Services, Schulungen

IoT

Digitale 
Bestandserfassung

Sanierung Infrastruktur-
bauwerke

Predictive Maintenance

BIM- Gesamtkoordination

Tragwerks- und 
Objektplanung

• Tunnelbauwerke
• Bahnhöfe
• Brückenbauwerke
• Kanal- und 

Wasserbau
• Straßeninfrastruktur
• Bahninfrastruktur
• Light-Rail

Tragwerksplanung
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Neu entwickelte Geschäftsfelder
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Anpassung 
bestehender 
Abläufe

Neue 
Aufgaben
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Status Quo – bestehende Abläufe neu denken

Bisher: Wasserfall

Frontloading
Design Freeze

Scrum
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Initialisierung, die

Aktion, durch die Computer, 
Programme o. Ä. betriebsbereit 
gemacht werden

https://www.duden.de/
www.krimlex.de

Begriffe I

©nasa.gov

https://www.duden.de/
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Perseveranz, die
Beharrlichkeit, Ausdauer 

im kriminologischen Sinne: das 
Festhalten eines Täters an 
einem bestimmten 
Deliktbereich und an einer 
bestimmten Vorgehensweise 
bei der Tatausführung 
(modus operandi).
https://www.duden.de/
www.krimlex.de

Begriffe I

©nasa.gov

https://www.duden.de/
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Einführung BIM
- Begriffsdefinition AIA vs. BAP, Reifegrad
- Typ der Zusammenarbeit
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DIGITALE PLANUNG 
BIM METHODE

WAS IST DAS ?
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >BEGRIFFSDEFINITION BIMBegriffsdefinition BIM
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Aufgaben des Bauherren - AIA

Projektbeginn

• Projektrahmen:
Vertragliche Grundlagen
BIM Leitfaden, Definition Projektbeteiligte

• Projektziele:
Anwendungsfälle
Informationsanforderungen (AIA)

• Organisation
BIM Leitfaden
Modellierungsregeln
Softwareumgebung (CDE)
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Aufgabe des AN - BAP (Bim-Abwicklungs-Plan)

<WER> muss 
<WAS> in 

<WELCHER> 
Qualität 

<WANN> liefern?
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WER liefert WEM WAS WANN in WELCHER Qualität?
WER Festlegung der Rollen der Beteiligten
WEM, WAS Liefergegenstände
WANN Sicherstellung Terminkette
WELCHE Qualität Modellinhalte 

Ist das neu ?

Aufgabe des AN - BAP (Bim-Abwicklungs-Plan)



© Boll und Partner 2020. 
Alle Rechte vorbehalten.

Autodesk University 2020
BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination

H. Münzner 20
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http://www.bouwinformatieraad.nl/activiteiten-bir/informatietechnologie/

BAP - Zusammenarbeit

BIM Fähigkeiten
BIM Reifegrade

http://www.bouwinformatieraad.nl/activiteiten-bir/informatietechnologie/


© Boll und Partner 2020. 
Alle Rechte vorbehalten.

Autodesk University 2020
BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination

H. Münzner 21

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >BIM Fähigkeiten

• verweisen auf die minimalen Fähigkeiten einer Organisation oder eines Teams, um 
messbare Ergebnisse zu liefern. 

• werden durch die BIM Stufen, welche in BIM Schritte unterteilt werden, gemessen.

© BIMexcellence.org©BIMSource.de
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >BIM Reifegrade

• verweisen auf den schrittweisen und kontinuierlichen Fortschritt in Form von Qualität, 
Wiederholbarkeit und Vorhersehbarkeit innerhalb einer verfügbaren BIM Fähigkeit. 

• BIM Reifegrade werden durch den BIM Reifegrad Index, welcher fünf Level besitzt, 
gemessen. 

© BIMexcellence.org©BIMSource.de



© Boll und Partner 2020. 
Alle Rechte vorbehalten.

Autodesk University 2020
BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination

H. Münzner 23

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Projektbeispiele BIM Methode
Projekt (i…i+1) – Highlights:

Prozesse, Qualitätssicherung, Informationen
Anwendungsfälle: S+D, Kostenberechnung,
Montageplanung

Analyse Ist-Situation aus Sicht der 
Gesamtkoordination
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24

Projekt A

IFC Open BIM
„Ad Hock“ S+D Prozess 1st
Teilautomatisierung
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IFC Open BIM
„Ad Hock“ S+D Prozess 1st
Teilautomatisierung
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Attributname nach AIA Attributsname Revit Format Attributsart Beschreibung

Bewehrungsplannummer Bewehrungsplannummer x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Expositionsklasse Expositionsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Feuerwiderstandsklasse Feuerwiderstandsklasse x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Objekttyp Objekttyp x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil x x x x x x x x x x x JA/NEIN Exemplar händisch in Revit gepflegt
Breite Breite x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttofläche Bruttofläche ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen x x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Höhe Höhe x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
Länge Schnittlänge/Länge x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Nettofläche ZAHL Exemplar nicht befüllt, Attribut entfällt
Nettovolumen Verfüllvolumen x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WU x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Dicke Standarddicke x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Umfang Umfang x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Fläche Fläche x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Durchmesser Durchmesser x x x ZAHL Typ automatsich in Revit befüllt
Bruttogewicht x x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Nettogewicht x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

Revit closed
Betonbestellung
Verwalteter S+D Prozess 2nd 
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Attributname nach AIA Attributsname Revit Format Attributsart Beschreibung

Bewehrungsplannummer Bewehrungsplannummer x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Expositionsklasse Expositionsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Feuerwiderstandsklasse Feuerwiderstandsklasse x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Objekttyp Objekttyp x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil x x x x x x x x x x x JA/NEIN Exemplar händisch in Revit gepflegt
Breite Breite x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttofläche Bruttofläche ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen x x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Höhe Höhe x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
Länge Schnittlänge/Länge x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Nettofläche ZAHL Exemplar nicht befüllt, Attribut entfällt
Nettovolumen Verfüllvolumen x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WU x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Dicke Standarddicke x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Umfang Umfang x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Fläche Fläche x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Durchmesser Durchmesser x x x ZAHL Typ automatsich in Revit befüllt
Bruttogewicht x x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Nettogewicht x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

Revit closed
Betonbestellung
Verwalteter S+D Prozess 2nd 
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Attributname nach AIA Attributsname Revit Format Attributsart Beschreibung

Bewehrungsplannummer Bewehrungsplannummer x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Expositionsklasse Expositionsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Feuerwiderstandsklasse Feuerwiderstandsklasse x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Objekttyp Objekttyp x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil x x x x x x x x x x x JA/NEIN Exemplar händisch in Revit gepflegt
Breite Breite x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttofläche Bruttofläche ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen x x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Höhe Höhe x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
Länge Schnittlänge/Länge x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Nettofläche ZAHL Exemplar nicht befüllt, Attribut entfällt
Nettovolumen Verfüllvolumen x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WU x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Dicke Standarddicke x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Umfang Umfang x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Fläche Fläche x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Durchmesser Durchmesser x x x ZAHL Typ automatsich in Revit befüllt
Bruttogewicht x x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Nettogewicht x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt B - Workflow SuD

Die TGA Planung stellt geschossweise S+D Modelle auf 
der Projektplattform ein.

CDE
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt B - Workflow SuD
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Attributname nach AIA Attributsname Revit Format Attributsart Beschreibung

Bewehrungsplannummer Bewehrungsplannummer x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Druckfestigkeitsklasse Druckfestigkeitsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Expositionsklasse Expositionsklasse x x x x x x x x TEXT Exemplar über *json in Revit importiert, von L-bit befüllt
Feuerwiderstandsklasse Feuerwiderstandsklasse x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Geschoss Geschoss x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Gewerk Disziplin x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Objekttyp Objekttyp x x x x x x x x x x x TEXT Exemplar händisch in Revit gepflegt
Tragendes Bauteil Tragendes Bauteil x x x x x x x x x x x JA/NEIN Exemplar händisch in Revit gepflegt
Breite Breite x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "B1" abgleichen
Bruttofläche Bruttofläche ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
Bruttovolumen Volumen x x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Höhe Höhe x x x x x x x ZAHL Typ händisch in Revit gepflegt; mit Paramter "D1" abgleichen
Länge Schnittlänge/Länge x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Nettofläche ZAHL Exemplar nicht befüllt, Attribut entfällt
Nettovolumen Verfüllvolumen x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet
WU x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Dicke Standarddicke x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Umfang Umfang x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Fläche Fläche x x x x x x x x x x ZAHL Exemplar automatsich in Revit befüllt
Durchmesser Durchmesser x x x ZAHL Typ automatsich in Revit befüllt
Bruttogewicht x x x x ZAHL Exemplar händisch in Revit gepflegt
Nettogewicht x x x x ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

ZAHL Exemplar über *json in Revit importiert, in Desite/Excel berechnet

Händische Prozesse = Fehlerquelle
CDE
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt B - Workflow SuD

Gewerk1/Ebene.RVT

FM_1

FM_2 (Referenz)

FM_3 (Referenz)

Projektingenieur

BIMCollab Issue

NOCHMAL VON 
VORNE

X
Kein Auffinden von 
Issues über Modell 
möglich !

https://www.google.de/url?sa=i&rct=j&q=&esrc=s&source=images&cd=&ved=2ahUKEwiR2Mra9aLhAhWQPFAKHephASwQjRx6BAgBEAU&url=https%3A%2F%2Fwww.pinterest.com%2Flaurar0130%2Fm%25C3%25A4nnchen%2F&psig=AOvVaw0QWZhikKDhxDB665XrfmTe&ust=1553796639971173
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Perseveranz in der S+D Planung

Falsche FFB Höhe

Rückfall 2D Trassenplanung

©nasa.gov
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Perseveranz in der S+D Planung

©nasa.gov©nasa.gov

Umsetzbarkeit -> Report hat 1303 Seiten
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt C

Revit closed
„Integriert im Unternehmen“
Berechnungsmodell
Verwalteter  S+D Prozess
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt C
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt D

IFC, Open BIM
Verwalteter  S+D Prozess 4th
(über Kollisionsprüfung)
BIM4u
Landschaftsplanung
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt D

ICE-Session

© nasa.gov
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt D
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt D
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt A

Neubau - Vector Regensburg

Projekt E
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt E

Neubau - Vector Regensburg
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Neubau Fa. Vector Regensburg
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Neubau Fa. Vector Regensburg
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Projekt F

Neubau - Vector Regensburg
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Neubau - Vector Karlsruhe
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Analyse

Ist-Situation aus Sicht der 
Gesamtkoordination

©nasa.gov©nasa.gov
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

49

Analyse

Soll-Situation aus Sicht der 
Gesamtkoordination

BIM Planungsprozess

Initialisierung

Kapazitätsplanung

©nasa.gov©nasa.gov
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Analyse

Ist-Situation aus Sicht der 
Gesamtkoordination

Analoger Parallelprozess

BIM Planung

50Kapazitätsplanung

Initialisierung
©nasa.gov©nasa.gov



© Boll und Partner 2020. 
Alle Rechte vorbehalten.

Autodesk University 2020
BIM Ramp-up / Initialisierung und Perseveranz aus Sicht der BIM Gesamtkoordination

H. Münzner 51

DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Synthese 
und Diskurs
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Synthese und Diskurs

Erfolgsfaktoren

- Schwerpunkt BIM Initialisierung
- Ressourcenzuordnung prüfen
- eigene Anforderungen definieren
- permanente Überprüfung der Umsetzung
- Durchhaltevermögen, Gesamtheitliche Bewertung

©nasa.gov©nasa.gov
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
Verbesserung 01
Neue Abläufe definieren
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >Attribuierung

Datenbank

WEITERVERWENDENPRÜFEN, ZUSAMMENFÜHREN, AUFINFORMIERENEINGABE

Fachmodell Architektur

Fachmodell TGA

Fachmodell Bauphysik und weitere

BIM-FACHMODELLE BIM-KOORDINATINSMODELL NATIVES FORMAT, DATENBANK

…

Austausch der Informationen
zwischen den 

Fachbereichen
(auch Beteiligte ohne eigenes BIM-Modell)
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
Attribuierung Verwendung Daten 
von Architektur und Bauphysik

Gebäude 
erstellen

MEP-Räume 
erstellen

Raumliste 
erstellen

U-Werte 
erstellen & 
zuweisen

Heizlast 
berechnen

Revit/ Excel möglich

API-Berechnung API-BerechungH-L-S Planung

Revit
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
Attribuierung Verwendung Daten 
von Architektur und Bauphysik
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
ATTRIBUIERUNG

Attribuierung Bauteile über BIM Formulare, ColorCode zur Kontrolle

Attribuierung am Objekt
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
ATTRIBUIERUNGAttribuierung
Attribuierung Bauteile über BIM Formulare, ColorCode zur Kontrolle
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

59

Verbesserung und Diskurs

BIM Planungsprozess

In
iti

al
is

ie
ru

ng

Kapazitätsplanung
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >
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DIGITALES PLANEN . BAUEN . BETREIBEN >

Perseveranz, die
Beharrlichkeit, Ausdauer 



Join the conversation #AU2017

Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit!

Dipl.-Ing. Hinrich Münzner, Dipl.-Ing. Ingo Schmidt

Boll und Partner - Digitales Planen, Bauen, Betreiben >
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Vielen Dank 
Boll und Partner - Digitales Planen, Bauen, Betreiben >
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